Sterowanie luzownikiem/hamulcem silnika w falownkDV20/50 odbywa i przy pomocy
przekanika falownika ADV20/50, do ktérego nalepodhczye cewk stycznika podagego nagicie
zasilapce luzownik. Konfiguracja falownika wygla nastpujaco:

1)

2)

Sterowanie luzownikiem przy pomocy wgia przekanikowego falownika:

- parametr 03.00 ustadvha warts¢ 1,

Dziatanie:

- przekénik aktywny po podaniu sygnatu RUN,

- przekanik nieaktywny po otrzymaniu sygnatu STOP i catkiywi zatrzymaniu sinika.

Sterowanie luzownikiem przy pomocy Wgija przekanikowego falownika z maliwoscia
ustawienia momentu otwarcia i zamégia luzownika:

- parametr 03.00 ustagvha wartg¢ 21,

- parametr 03.11 okéka czstotliwos¢ napkcia wyjsciowego falownika, przy ktorej nagt
otwarcie luzownika (umadiwia to uzyskanie momentu pagkowego na zatrzymanym silniku)

- parametr 03.12 okéka czstotliwos¢ napkcia wyjsciowego falownika, przy ktorej nagt
zamkngcie luzownika (w przypadku wygtowania efektu cofgcia watu silnika (np. pod
duzym ciezarem) parametr ten urdovia wczesniejsze zamknicie luzownika i zapobieganie
cofania watu silnika)

Dziatanie:

- przekanik aktywny po otrzymaniu sygnatu RUN i uzyskanaiwyjsciu falownika
czestotliwosci = od czstotliwosci ustawionej w parametrze 03.11,

- przekanik nieaktywny po otrzymaniu sygnatu STOP i uzyskara wygciu falownika
czestotliwoici < od czstotliwosci ustawionej w parametrze 03.12.
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" - przekanik falownika RA-RB-RC
RA — styk normalnie otwarty (NO)
RB — styk normalnie zamkgty (NZ)

RC — styk wspolny dla NO i NZ

Obcigzalngé¢ przekanika RA-RB-RC:
- 240Y¢c 2,5A MAX
- 120¥c 5A MAX

- 28¥c 5A MAX



